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régler [cf 2.1 Description].

Les regles ci-dessous sont écrites en francais et ont été transposées

pour traitement par le moteur d'inference decrit plus bas [cf. 3.2 Le

moteur d'inférencel.

Regle |

Le requlateur P n'est pas applicable

S| le processus est de type zéro
ET le statisme a ete specifie
ET la valeur du statisme est zero

OU SI T'ordre du processus est supérieur ou egal a quatre

Regle 2

Le requlateur P est applicable en premiére position
S| 1ordre du processus est égal a un

OU S| le processus est d'ordre deux
ET le processus est de type zéro
ET le processus a deux poles réels
ET que ces poles sont eloignés

Regle 3

Le regulateur P est applicable en quatriéme position
Si l'ordre du processus est trois

OU S| T'ordre du processus est deux
ET le processus N'est PAS de type zéro
ET le processus N'a PAS deux poles réels
ET que ces poles NE sont PAS éloignés
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Regle 4

Le réqulateur PD n'est pas applicable

S| 1'ordre du processus est supérieur ou égal a cing

QU S| le processus est de type zero
ET le statisme a été specifie
ET 1a valeur du statisme est zero

Regle S
Le régulateur PD est applicable en premiere position

S| le processus est d'ordre deux
ET le processus est de type un

OU S| le processus est d'ordre trois

ET le processus est de type zéro OU le processus est de type un

OU SI le processus est d'ordre deux

ET le processus est de type zéro
ET le réqulateur P NE s'applique PAS en premiere position

Reqle 6

Le régulateur PD est applicable en deuxieme position

S| le régulateur P est applicable en premiere position
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Regle 7

Le réqulateur PD est applicable en troisieme position
Sl le processus est d'ordre quatre
OU S| Le processus est d'ordre deux

OU SI le processus est d'ordre trois ‘
ET le processus est de type supérieur ou egal a deux

Regle 8
Le régulateur Pl est applicable en premiere position
S| il n'y a pas de régulateur applicable en premiere position

Regle 9

Le réqulateur Pl est applicable en deuxieme position

S| il n'y a pas de regulateur applicable en deuxieme position
ET le regulateur Pl N'est PAS applicable en premiére position

Regle 10

Le regulateur Pl est applicable en troisiéme position

5| 11 n'y a pas de régulateur applicable en troisiéme position
ET le regulateur Pl N'est PAS applicable en deuxiéme position

Regle 11

Le requlateur PID est applicable en deuxiéme position
S le regulateur Pl est applicable en premiére position



Regle 12

Le régulateur PID est applicable en troisieme position

S| le régulateur Pl est applicable en deuxiéme position -
ET le régulateur PID N'est PAS applicable en deuxieme position

Régle 13

Le régulateur PID est applicable en qu.otriém;e position




